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增量式

差分

2500线

/

驱动轮直径

驱动轮速比

mm 300

rpm

47.1

kW

969

驱动轮速度

N·m

10

电机额定功率

m/min

差速舵技术参考

电机额定电压

电机额定电流

电机额定转速

驱动轮额定扭矩

驱动轮最大载荷

最大回转直径

V(DC)

A

i

T

3*20

3000

3.0

电机类型 永磁同步伺服电机

1938N·m驱动轮最大扭矩

72

48

电机编码器类型

编码器通讯协议

编码器单圈位数(线数）

编码器圈数位数

N.m电机额定转矩 9.5

mm 760

转向编码器信息

转向编码器 : BRT38-C2M4096D24-RT1

弹簧参数

外径 内径 极限压缩率 极限压力
mm mm 压缩率 kg N

/ / 30% / /

套数量：/根
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